m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki kraficowe

_[ wspotpraca z klapami oddymiajgcymi/odcinajacymi — tabela szybkiego doboru napedu

klapy przeciwpozarowe

naped typ klapy mcr FID S mcr FID PRO mcr WIP mcr DOR mcr FS nLas:;?:guw
BF 24-T (-ST) X X =
BLF 24-T (-ST) X X X ”
BF 230-T X X =
BLF 230-T X X X o
BE 24 (-ST) X X 66
BLE 24 (-ST) X X X 68
BE 230 X X 66
BLE 230 X X X =
EM 24 D X 6
KW1 X X X =
EM 24 X 27
EM 240 X -
MP 230/24 X 26
RST X X =
KW (24-48) (110-230) X X X 71
BF 24 TL-T-ST X X X 73
t_yp Klapy mcr FID S mcr FID PRO mcr WIP mcr DOR mcr FS 7 S
wytacznik katalogu
MSSP x 29
MSDP X =5
WK1 X X X 80
WK2 X X X* 80
uwaga:

Sitowniki osiowe sg wyposazone w dwa wytaczniki krancowe w standardzie.
*Klapy mcr DOR w wykonaniu standardowym maja wbudowane dwa wytgczniki krancowe w wersji D1 lub trzy wytaczniki krancowe

w wersji D2.

zawory przeciwpozarowe

typ zaworu nr strony typ zaworu nr strony
naped mcr ZIPP katalogu wytacznik e Al katalogu
RST X 56 MS-C1 X 80
EM24z7 X 76 MS-C2 X 80
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki krancowe

m[ sifownik osiowy typu BF

opis dziatania sitownika:

Sitownik przestawia klape w potozenie robocze (stan oczekiwania)

przy réwnoczesnym napinaniu sprezyny powrotnej. Przy zaniku

napiecia zasilania klapa powraca w potozenie bezpieczne dzieki

energii zmagazynowanej w napietej sprezynie urzadzenia.

zastosowanie

Patrz tabela zastosowan — strona 61.

odmiany:

BF 24-T —sitownik ze sprezyng powrotng, wyzwalaczem
termicznym, zasilany napieciem 24 V AC/DC

BF 230-T - sitownik ze sprezyng powrotng, wyzwalaczem
termicznym, zasilany napieciem 230 V AC

BF 24 —sitownik ze sprezyng powrotng, zasilany napieciem
24V AC/DC

BF 230 - sitownik ze sprezyng powrotng, zasilany napieciem
230V AC

uwaga:

Sitownik moze zosta¢ wyposazony dodatkowo w specjalne zaciski
elektryczne, odmiana —ST.

9.1.1. [ dane techniczne

dane techniczne BF 24, BF 24-T

BF 230, BF 230-T

napiecie zasilania
24V DC = 10%

24V AC = 20% 50/60 Hz

230 - 240V AC50/60 Hz

temperatura zadziatania

*Tf1 — temperatura na z
*Tf2 — temperatura we
*dla sitownika B

ewnatrz przewodu 72°C
wnatrz przewodu 72°C
F 24-T i BF 230-T

zapotrzebowanie na moc

— podczas napinania sprezyny 7W 8 W

— podczas postoju 2 W 3W
moc znamionowa 10VA 12,5V A
klasa ochrony/ stopien ochrony l1l/IP54 11/IP54

wytacznik pomocniczy
— punkty witaczania

2xSPDT 6(3) A, 250 V~
5° 80°

— silnik
— wytacznik pomocniczy

podtaczenie elektryczne

kabel 1 m, 2 x 0,75 mm?
kabel 1 m, 6 x 0,75 mm?

kat obrotu 95° (wigcznie ze wstepnym napieciem sprezyny 5°)
—silnik min. 18 Nm

moment obrotowy . .
— sprezyna powrotna min. 12 Nm
—silnik 140 s przy temp.

czas ruchu .
— sprezyna powrotna

=16 s (@tamb= 20°C)

kierunek obrotéw

lewy/prawy

wskazania potozenia

mechaniczne ze wskaznikiem

temperatura pracy

-30° do +50°C

temperatura bezpieczna -30 do +75°C

(zabezpieczenie gwarantowane przez 24 h)

temperatura sktadowania

-40° do +80°C

poziom natezenia dzwieku

silnik max. 45 dB (A); sprezyna ~62 dB (A)

trwatosc¢ uzytkowa

min. 60000 nastawien

obsfuga

bezobstugowy

masa

2,8 kg

3,1 kg
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki kraficowe

9.1.2.

9.1.3

[ schemat potaczen elektrycznych sitownika

Podtgczenie 24 V poprzez transformator bezpieczenstwa.

Dla odtgczenia sitownika BF 230-T od sieci wymagany jest
wytgcznik z co najmniej 3-milimetrowa przerwa pomiedzy stykami
(w stanie wytgczonym).

Mozliwe podtagczenie réwnolegte dalszych napedow. Nalezy
sprawdzi¢ pobdr mocy.

1 ~ AC24V~ uwaga:
~ + DC2AV~

N L1 AC230V~

‘ — — — — — —

T I

12 S1S2 S3 sS4 S5 56
D C D)

L~ 1 L~
W <5 <80° | BF 24-T (-ST), BF 230-T

Tf1

s
2

uwaga:

Potozenie wyfgcznikdéw krancowych sitownika podano dla pozycji
beznapieciowe;.

[ wymiary sitownika
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wyfaczniki krancowe

[ sifownik osiowy typu BLF

opis dziatania sitownika:

Sitownik przeznaczony jest do obstugi klap pozarowych. Sitownik
przestawia klape w potozenie robocze (stan oczekiwania) przy
rownoczesnym napinaniu sprezyny powrotnej. Przy zaniku
napiecia zasilania klapa powraca w potozenie bezpieczne dzieki
energii zmagazynowanej w napietej sprezynie urzadzenia.

zastosowanie
Patrz tabela zastosowan — strona 61.
odmiany:

BLF 24-T - sitownik ze sprezyna powrotng, wyzwalaczem

termicznym, zasilany napieciem 24 V AC/DC

BLF 230-T - sitownik ze sprezyna powrotng, wyzwalaczem

termicznym, zasilany napieciem 230 V AC

BLF 24  —sitownik ze sprezyna powrotng, zasilany napieciem

24V AC/DC

BLF 230 - sitownik ze sprezyna powrotng, zasilany napieciem

230V AC
uwaga:

Sitownik moze zosta¢ wyposazony dodatkowo w specjalne zaciski

elektryczne, odmiana — ST.

9.2.1. [ dane techniczne

dane techniczne

BLF 24, BLF 24-T

BLF 230, BLF 230-T

napiecie zasilania

24V AC +-20% 50/60 Hz
24V DC +-10%

230 V AC 50/60 Hz

temperatura zadziatania wyzwalacza
termicznego

Tf1: na zewnatrz kanatu 72°C
Tf2: wewnatrz kanatu 72°C

pobdr mocy

— podczas napinania sprezyny 5W 6 W
- podczas postoju 2,5W 3W
moc znamionowa 7V A 8VA
klasa ochrony / stopien ochrony 1/ 1P54 I1/1P54

wytacznik pomocniczy
— punkt witaczania

2 x SPDT 6 (1,5) A, AC 250 V
59, 80°

podtaczenie elektryczne — silnik:

— wytgcznik pomocniczy:

przewdd 1 m, 2 x 0,75 mm?2
przewdd 1 m, 6 x 0,75 mm?

kat obrotu 95° (w tym 5° na napiecie wstepne sprezyny)
moment obrotowy 4 Nm
czas ruchu — silnik: max. 75 s

— sprezyna powrotna: ~20 s (przy temp. -20 do + 50°C)
kierunek obrotéw lewy / prawy
wskazania potozenia mechaniczne ze wskaznikiem
temperatura pracy -30 do + 50°C
temperatura bezpieczna -30 do + 75°C przez 24 h
temperatura sktadowania -40 do + 50°C

poziom natezenia dzwieku

max. silnik 45 dB (A), sprezyna ok. 62 dB (A)

trwatos$¢ uzytkowa

min. 60000 przestawien

obsfuga

bezobstugowy

masa

1,63 kg
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m mechanizmy wyzwalajaco-sterujace, wyfaczniki krancowe

m[ schemat potaczen elektrycznych sitownika

1~ AC24V~ uwaga:

— 4+ DC24V~ Podtfgczenie 24 V poprzez transformator bezpieczenstwa.
/ Mozliwe podtaczenie réwnolegte dalszych napedéw. Nalezy
‘ - - o o sprawdzi¢ pobdr mocy.

T

1 2 ST S2 S3 S4 S5 S6
d_p C D

/ /
Y 5 T T280° | BLF 24-T, BLF 24-T(-ST)

s

N L1 AC230V~ W celu oddzielenia uktfadu od sieci zasilajgcej trzeba go wyposazyc
/ w urzadzenie roztgczajgce przewody fazowe, z przerwag pomiedzy
| stykami réwna co najmniej 3 mm.
T Mozliwe podtfaczenie réwnolegte dalszych napedow. Nalezy
1 2 12 3 0S4 S5 S sprawdzi¢ pobdr mocy.
d_Dp C D
L L
Y <50 <80° BLF 230-T

s

uwaga:

Potozenie wytgcznikéw krancowych sitownika podano dla pozycji
beznapieciowe;.

m[ wymiary sitownika
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki krancowe

[ sifownik osiowy typu BE

opis dziatania sitownika:

Sitownik przeznaczony jest do obstugi klap pracujgcych w
systemach wentylacji pozarowej (oddymiajacych) oraz klap
przeznaczonych do systemow tzw. mieszanych. Sitownik nie ma
sprezyny powrotnej.

zastosowanie

Patrz tabela zastosowan — strona 61.

odmiany:

BE 24 - sitownik bez sprezyny powrotnej, zasilany napieciem
24V AC/DC

BE 230 — sitownik bez sprezyny powrotnej, zasilany napieciem
230 VAC

uwaga:

Sitownik moze zosta¢ wyposazony dodatkowo w specjalne zaciski
elektryczne, odmiana —ST.

m[ dane techniczne

dane techniczne BE 24 BE 230
napiecie zasilania 24V AC +-20% 50/60 Hz

pie e 230V AC 50/60 Hz
temperatura zadziatania wyzwalacza b .
termicznego rak wyzwalacza termicznego
pobdr mocy
— podczas ruchu 12 W 8 W
— podczas postoju 0,5W 0,5W
moc znamionowa 18 VA 15V A
klasa ochrony / stopien ochrony I/ 1P54 II/1P54
wytacznik pomocniczy 2 x SPDT 6(3) A, AC 250 V
- punkt wiaczania 3°, 87° - tolerancja +-2°
podtaczenie elektryczne — silnik: przewéd 1 m, 3 x 0,75 mm?

— wytgcznik pomocniczy: przewdd 1 m, 6 x 0,75 mm?

kat obrotu 100° (w tym 5° mechanicznego przekroczenia potozenia granicznego na obu koncach)
moment obrotowy 40 Nm
czas ruchu max. 60 s dla 90° — przejscie pomiedzy potozeniami kraricowymi
kierunek obrotow lewy / prawy
wskazania potozenia mechaniczne ze wskaznikiem
temperatura pracy -30° do +50°C
temperatura sktadowania -40° do +80°C
poziom natezenia dzwieku max. 62 dB (A)
trwatos¢ uzytkowa min. 10000 cykli
obstuga bezobstugowy
masa 2,7 kg
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki kraficowe

m[ schemat potaczen elektrycznych sitownika

1~ AC24V~ uwaga:
— 4+ DC24V~ Podtaczenie 24 V poprzez transformator bezpieczenstwa.
Mozliwe podtaczenie réwnolegte dalszych napedow. Nalezy
| - o o sprawdzi¢ pobdr mocy.
T
123 ST S2 S3 sS4 S5 S6
O C D
/ =
<3° <87° | BE 24 (-ST)
N LT AC230V~ Mozliwe podtgczenie réwnolegte dalszych napedéw. Nalezy
\ sprawdzi¢ pobdr mocy.
‘ — — — — — —
T S T e
123 ST S2 S3 sS4 S5 S6
DANNE D
/ =
<3° <87° | BE 230

9.3.3. [ wymiary sitownika
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki krancowe

M[ sifownik osiowy typu BLE

opis dziatania sitownika:

Sitownik przeznaczony jest do obstugi klap pracujgcych w
(oddymiajacych) oraz klap
przeznaczonych do systemow tzw. mieszanych. Sitownik nie ma

systemach wentylacji pozarowej

sprezyny powrotnej.

zastosowanie

Patrz tabela zastosowan — strona 61.
odmiany:

BLE 24 - sitownik bez sprezyny powrotnej, zasilany napieciem

24V AC/DC

BLE 230 — sitownik bez sprezyny powrotnej, zasilany napieciem

230V AC
uwaga:

Sitownik moze zosta¢ wyposazony dodatkowo w specjalne zaciski

elektryczne, odmiana —ST.

941 [ dane techniczne
dane techniczne BLE 24 BLE 230
— - S
napiecie zasilania 24V ,ZAE\;&-[—DZCO f_15000£:30 Hz 230 V AC 50/60 Hz
temp. zadziatania wyzwalacza termicznego brak wyzwalacza termicznego
pobdr mocy
— podczas ruchu 4W 4'W
— podczas postoju 0,5W 0,5W
moc znamionowa 10 VA 10VA
klasa ochrony / stopien ochrony I1/1P54 I1/1P54
wytacznik pomocniczy 2 x SPDT 6(3) A, AC 250 V
— punkt wiaczania 3°, 87° — tolerancja +-2°
podtaczenie elektryczne — silnik: przewdd 1 m, 3 x 0,75 mm?
— wylfgcznik pomocniczy: przewdd 1 m, 6 x 0,75 mm?
kat obrotu 100° (w tym 5° mechanicznego przekroczenia potozenia granicznego na obu kofcach)
moment obrotowy 15 Nm
czas ruchu max. 30 s dla 90° — przejscie pomiedzy potozeniami krancowymi
kierunek obrotow lewy / prawy
wskazania potozenia mechaniczne ze wskaznikiem
temperatura pracy -30°do +50°C
temperatura sktadowania -40° do +80°C
poziom natezenia dzwieku max. 62 dB (A)
trwatos¢ uzytkowa min. 10000 cykli
obstuga bezobstugowy
masa 1,68 kg
9.4.2. [ schemat potaczen elektrycznych sitownika

1~ AC24V~

_ + DC24V~ N L1 AC230V~

TTT I T I I

1T 23 ST S2 S3 sS4 S5 S6 123 ST S2 S3 S4 S5 %6

O C D O C D
<3° il /7<87° BLE 24 (-ST) <3° il /7<87° ‘BLE 230

uwaga: Podtaczenie 24 V poprzez transformator bezpieczenstwa.

Mozliwe podtgczenie réwnolegte dalszych napeddéw. Nalezy
sprawdzi¢ pobdr mocy.

systemy wentylacji pozarowej — informator techniczny 2009
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujgce, wytaczniki kraricowe

E[ zintegrowany mechanizm wyzwalajaco sterujgcy KW1

opis dziatania sitownika:

Mechanizm KW1 przeznaczony jest do obstugi klap odcinajacych,
klap  pracujagcych  w  systemach  wentylacji pozarowej
(oddymiajgcych) oraz klap przeznaczonych do systemow tzw.
mieszanych. Sterowanie zamykania i otwierania klapy realizowane
jest w réznych wariantach, w zaleznosci od wymagan stawianych
klapie

zastosowanie

Patrz tabela zastosowan — strona 61.
odmiany:

KW1/A/B/C/D

Gdzie:

A - rodzaj wyzwalania

B — wytaczniki krancowe
C — dodatkowy sitownik do ustawiania klapy w pozycji oczekiwania
D —inne

[A]
A=S — wyzwalanie reczne

W stanie gotowosci w sprezynie napedowej zmagazynowana jest energia mechaniczna zablokowana poprzez wyzwalacz termiczny 72°C.
Po stopieniu wyzwalacza nastepuje obrot trzpienia napedowego o kat 90° i przestawienie przegrody klapy w pozycje bezpieczehstwa.
W celu powrotu mechanizmu do stanu oczekiwania nalezy za pomocg klucza, poprzez gniazdo, naciggnac sprezyne i zainstalowac
wyzwalacz topikowy.

A=241 - wyzwalanie elektromagnetyczne - impuls pradowy

W stanie gotowosci w sprezynie napedowej zmagazynowana jest energia mechaniczna zablokowana poprzez wyzwalacz termiczny 72°C
oraz niezaleznie poprzez zwalniak elektromagnetyczny. Zadziatanie mechanizmu (obrét trzpienia napedowego o kat 90° i przestawienie
przegrody klapy w pozycje bezpieczenstwa) nastepuje w dwdch przypadkach:

* po stopieniu wyzwalacza topikowego,

* po wyzwoleniu zwalniaka elektromagnetycznego na napiecie 24/48 V AC/DC.
W celu powrotu mechanizmu do stanu oczekiwania nalezy zainstalowa¢ wyzwalacz topikowy i za pomocg klucza, poprzez gniazdo,
naciggnac sprezyne az do momentu zazbrojenia zwalniaka.

A=24P - wyzwalanie elektromagnetyczne - przerwa pradowa

W stanie gotowosci w sprezynie napedowej zmagazynowana jest energia mechaniczna zablokowana poprzez wyzwalacz termiczny 72°C
oraz niezaleznie poprzez zwalniak elektromagnetyczny. Zadziatanie mechanizmu (obrét trzpienia napedowego o kat 90° i przestawienie
przegrody klapy w pozycje bezpieczenstwa) nastepuje w dwdch przypadkach:

* po stopieniu wyzwalacza topikowego,

* po wyzwoleniu zwalniaka elektromagnetycznego na napiecie 24/48 V AC/DC.
W celu powrotu mechanizmu do stanu oczekiwania nalezy zainstalowa¢ wyzwalacz topikowy i za pomoca klucza, poprzez gniazdo,
naciagnac¢ sprezyne az do momentu zazbrojenia zwalniaka.

A=230I - wyzwalanie elektromagnetyczne — impuls pradowy

W stanie gotowosci w sprezynie napedowej zmagazynowana jest energia mechaniczna zablokowana poprzez wyzwalacz termiczny 72°C
oraz niezaleznie poprzez zwalniak elektromagnetyczny. Zadziatanie mechanizmu (obrét trzpienia napedowego o kat 90° i przestawienie
przegrody klapy w pozycje bezpieczenstwa) nastepuje w dwdch przypadkach:

* po stopieniu wyzwalacza topikowego,

* po wyzwoleniu zwalniaka elektromagnetycznego na napiecie 230 V AC.
W celu powrotu mechanizmu do stanu oczekiwania nalezy zainstalowa¢ wyzwalacz topikowy i za pomoca klucza, poprzez gniazdo,
naciaggnac sprezyne az do momentu zazbrojenia zwalniaka.

A=230P - wyzwalanie elektromagnetyczne — przerwa pragdowa

W stanie gotowosci w sprezynie napedowej zmagazynowana jest energia mechaniczna zablokowana poprzez wyzwalacz termiczny 72°C
oraz niezaleznie poprzez zwalniak elektromagnetyczny. Zadziatanie mechanizmu (obrét trzpienia napedowego o kat 90° i przestawienie
przegrody klapy w pozycje bezpieczenstwa) nastepuje w dwoch przypadkach:

* po stopieniu wyzwalacza topikowego,

* po wyzwoleniu zwalniaka elektromagnetycznego na napiecie 230 V AC.
W celu powrotu mechanizmu do stanu oczekiwania nalezy zainstalowa¢ wyzwalacz topikowy i za pomoca klucza, poprzez gniazdo,
naciggnac sprezyne az do momentu zazbrojenia zwalniaka.

[B]

B=0 - brak wytacznikéw krancowych

B=WK1 - jeden wytacznik krancowy, sygnalizacja stanu pofozenia klapy
B=WK2 - dwa wytaczniki krancowe, sygnalizacja stanu potozenia klapy

[C]
C=0 - brak dodatkowego sitownika
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki krancowe

C=24 - sitownik na napiecie 24 V AC/DC

W stanie gotowosci w sprezynie napedowej zmagazynowana jest energia mechaniczna zablokowana poprzez wyzwalacz termiczny 72°C
oraz niezaleznie poprzez zwalniak elektromagnetyczny. Zadziatanie mechanizmu (obrét trzpienia napedowego o kat 90° i przestawienie
przegrody klapy w pozycje bezpieczenstwa) nastepuje w dwdéch przypadkach:

* po stopieniu wyzwalacza topikowego,

* po wyzwoleniu zwalniaka elektromagnetycznego.
W celu powrotu mechanizmu do stanu oczekiwania nalezy poda¢ napiecie zasilania na dodatkowy sitownik typu KW.

C=230 - sitownik na napiecie 230 V AC

W stanie gotowosci w sprezynie napedowej zmagazynowana jest energia mechaniczna zablokowana poprzez wyzwalacz termiczny 72°C
oraz niezaleznie poprzez zwalniak elektromagnetyczny. Zadziatanie mechanizmu (obrét trzpienia napedowego o kat 90° i przestawienie
przegrody klapy w pozycje bezpieczenstwa) nastepuje w dwéch przypadkach:

* po stopieniu wyzwalacza topikowego,

* po wyzwoleniu zwalniaka elektromagnetycznego.
W celu powrotu mechanizmu do stanu oczekiwania nalezy poda¢ napiecie zasilania na dodatkowy sitownik typu KW.

[D]
D=V - wykonanie bez wyzwalacza termicznego
W przypadku braku oznaczenia mechanizm zawsze bedzie wykonany z wyzwalaczem termicznym 72°C.

M[ dane techniczne

KW1/s.... KW1/24l .... KW1/24pP.... KW1/230LI.... KW1/230P....
napiecie zasilania X 24\ -48 V AC/DC | 24V -48 V AC/DC 230V AC 230V AC
pobdr mocy X 3,5W 1,6 W 2 W 2 W
sita trzymania X 12daN 12daN 12daN 12daN
temperatura dziatania 72°C +-2°C

wyzwalacza termicznego

wytacznik krancowy
WK1d lub WK2d

NO/NC (styk przetaczny) 5 A, 230 V AC

zadziatanie wytgcznikow 3°, 87° — tolerancja +-2°
temlp. pracy wytacznikow| 25 485°C
krancowych
— 7 3
podiaczenie elektryczne X  ytacnk kratcowy: procwed 0,6 e 6 0,5 i
kat obrotu 92°
czas ruchu max. 2 s — sprezyna
kierunek obrotéw lewy
masa 1,2 kg 1,4 kg 1,4 kg 1,5 kg 1,5 kg

m[ wymiary mechanizmu

112

A

\
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m mechanizmy wyzwalajaco-sterujace, wyfaczniki krancowe

M[ sifownik osiowy Mercor typu KW

opis dziatania sitownika: zastosowanie:

Sitownik przeznaczony jest do obstugi klap wyposazonych
w mechanizm wyzwalajgco-sterujgcy KW1. Sitownik nie ma
sprezyny powrotnej. Jest to urzadzenie jednokierunkowe stuzace
do zdalnego ustawiania przegrody klap w pozycji oczekiwania.
Sitownik nie ma wyzwalacza termicznego oraz wytacznikow
krancowych. Po podtgczeniu zasilania silnika nastepuje zataczenie
wewnetrznego sprzegta i rozpoczyna sie przestawianie klapy z
pozycji bezpiecznej do pozycji roboczej. Gdy zostanie odfgczone
zasilanie silnika lub gdy klapa zostanie dosunieta do jej zderzaka

Patrz tabela zastosowan — strona 61.
odmiany:
BL 24-48 KW  —sitownik bez sprezyny powrotnej, zasilany
napieciem 24 VV AC/DC
BL 110-230 KW — sitownik bez sprezyny powrotnej, zasilany
napieciem 230 V AC

mechanicznego, wewnetrzne sprzegto sitownika zostanie
roztgczone.
9.6.1. [ dane techniczne
dane techniczne BL 24-48 KW BL 110-230 KW

napiecie zasilania

24...48 V AC, 50/60 Hz24...48 V DC

AC 110...230 V, 50/60 Hz

zakres napie¢ (min. — max.) AC 20,4...57,6 VDC20,4..57,6 V AC 98...264 V
pobdr mocy

— przestawianie 10w 10w

— utrzymywanie pofozenia <1TW <1TW

moc znamionowa 15V A (I max. 10 A, <5 ms) 15V A (I max. 10 A, <5 ms)
klasa ochronnosci/stopien ochrony /1P 54 I/ 1P 54

kabel potaczeniowy

kabel bezhalogenowy (NFC 32070 C2)

kabel bezhalogenowy (NFC 32070 C2)

—silnik 2 x 0,75 mm?, dtugos¢ 215 mm 2 x0,75 mm?, dtugos¢ 215 mm
kat obrotu 100° 100°

moment obrotowy —silnik min. 18 Nm —silnik min. 18 Nm

czas ruchu —silnik <20 s (0...18 Nm) —silnik <20 s (0...18 Nm)

wskaznik potozenia

mechaniczny ze wskazdwka

mechaniczny ze wskazdwka

zakres temperatur pracy

-15...+ 50°C

15...+ 50°C

temperatura sktadowania

-15...+ 80°C

-15...+ 80°C

odpornos¢ na temperature

pozostaje sprawny po 1 godzinie w temp. 70°C

pozostaje sprawny po 1 godzinie w temp. 70°C

kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
zgodnos$¢ z normami
normy bezpieczenstwa

CE zgodnie z 89/336/EEC
EN 60730-1, 60730-2-14
CE zgodnie z 72/23/EEC

CE zgodnie z 89/336/EEC
EN 60730-1, 60730-2-14
CE zgodnie z 72/23/EEC

rodzaj dziatania

1 (EN 60730-1)

1 (EN 60730-1)

poziom natezenia hatasu

silnik max. 60 dB (A)

silnik max. 60 dB (A)

obstuga

bezobstugowy

bezobstugowy

masa

1560 g

1560 g
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sprzegto elektromagnetyczne sitownika:

Sitownik po podaniu napiecia zasilania wykonuje obrét o 90°C,
ustawiajac klape w pozycji oczekiwania i jednoczesnie nacigga jej
sprezyne napedowa. Sitownik ma wewnetrzne sprzegto

elektromagnetyczne i jego poprawne dziatanie zalezy od
odpowiedniego sterowania i zasilania systemu elektromagnesu i
samego sitownika.
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki krancowe

M[ schemat potaczen elektrycznych sitownika

L~ 24.48V,
— o+ 2448V,

|

T
12
da_b

w

BL 24-48 KW

1~ AC110..230V

]

D

W

BL 110-230 KW

Podtgczac poprzez transformator bezpieczenstwa.
Jest mozliwe réwnolegte potgczenie kilku sitownikow.
Sprawdzi¢ pobdr mocy!

Jest mozliwe réownolegte potgczenie kilku sitownikdw.
Sprawdzi¢ pobdr mocy!

M[ wymiary sitownika
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujgce, wytaczniki kraricowe

[ sifowniki osiowe Top Line BF 24 TL-T-ST — sterowane cyfrowo

opis dziatania sitownika:

Sitowniki sg przeznaczone do obstugi klap ppoz. Sa to inteligentne
urzadzenia przystosowane do wspotpracy z szyng komunikacyjna.
Sitownik dziata tak samo, jak sitowniki serii BF. Dzieki zastosowaniu
specjalnego procesora umieszczonego w obudowie sitownika
i zintegrowaniu go z siecia oparta na szynie komunikacyjnej
uzyskuje sie dostep do dodatkowych informacji, jak réwniez
wygodny sposéb monitorowania stanu urzgdzenia.

zastosowanie:
Patrz tabela zastosowan — strona 61.
odmiany:

BF 24 TL-T-ST — sitownik ze sprezyng powrotna zasilany napieciem
24 AC/DC

CWAR [ dane techniczne

dane techniczne BF 24 TL-T-ST
napiecie zasilania 24V AC 50/60 Hz 24 V DC
zakres napie¢ (min. — max.) AC 19,2...28,8 V DC 21,6...28,8 V
pobor mocy 7w
- przestaW|an|_e o W
— utrzymywanie potozenia
moc znamionowa 10 V A (I max. 8,3 A, <5 ms)
klasa ochronnosci/stopien ochrony /1P 54
kabel pofaczeniowy kabel bezhalogenowy 4 x 0,75 mm? , dtugos¢ 1 m
kat obrotu 95°

—silnik min. 18 Nm

moment obrotowy — sprezyna powrotna 12 Nm

—silnik 140s
czas ruchu _ sprezyna 16 s
wskaznik pofozenia mechaniczny ze wskazéwka
zakres temperatur:
- praca normalna -30...4+50°C
- temperatura sktadowania -40...4+50°C
- dopuszczalna wilgotnosé wg EN 60730-1
kompatybilnos¢ elektromagnetyczna CE zgodnie z 89/336/EEC
klasa oprogramowania A wg EN 60730-1
poziom natezenia hatasu silnik max. 45 dB (A)sprezyna powrotna 62 dB
obstuga bezobstugowy
masa 2800 g

9.7.2. [ wymiary sitownika
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248 W przypadku potrzeby wyposazenia klap w ww. sitowniki prosimy

I
Y

o kontakt z nasza siedziba.
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki krancowe

9.7.3

[ sterowanie klap przeciwpozarowych wyposazonych w sitowniki cyfrowe BF 24 TL-T-ST

9.7.3.1. [ sterownik urzadzen przeciwpozarowych LSK — PW-STE-LSK-EC

Sterownik LSK jest urzadzeniem bezposrednio nadzorujgcym
osiem przeciwpozarowych klap odcinajgcych. Klapy te muszg
by¢ wyposazone w sitowniki firmy BELIMO, posiadajace interfejs
MP-Bus. Komunikacja sterownika z klapami odbywa sie na
drodze cyfrowej po taczu szeregowym MP-Bus. Sterownik LSK
moze pracowaé w sieci zarzadzanej przez sterownik MASTER
obejmujacej maks. 32 sterowniki (256 klap). Ze wzgledow
bezpieczenstwa sie¢ sterownikéw jest realizowana jako petla, w
ktérej kazdy odcinek jest galwanicznie separowana magistralg RS-
485. Sterownik ma 4 wejscia wyzwalajace stuzace do podtaczenia
zewnetrznych sygnatéw alarmu pozarowego. Po odebraniu
przez sterownik sygnatu pozaru w strefie nastepuje zamkniecie
klap przynaleznych do tej strefy we wszystkich sterownikach
catego systemu. Sterownik LSK jest przystosowany do montazu
nasciennego lub na szynie DIN.

dane techniczne:

* napiecie zasilania: ~230V 50 Hz,

* pobor pradu: <=20mA,

* predkos¢ transmisji magistrali ela-Bus: 9600 - 115200 bps,
* predkos¢ transmisji magistrali MP-BUS: 1200 bps,

* wymiary (wys. x szer. x gt.):

185x213 x118,2 mm.

9.7.3.2. [ sterownik LSK MASTER — PW-STE-MAS-EC, sterownik LSK MASTER z portem ETHERNET — PW-STE-MASETH-EC

Sterownik LSK MASTER jest nadrzednym sterownikiem sieci
sterownikdw  urzadzen  przeciwpozarowych  obejmujacej
maksymalnie 32 urzadzenia typu LSK. Jego dwie gtéwne funkcje
to: zarzadzanie transmisja w magistrali ela-Bus oraz wymiana
danych miedzy siecig sterownikdw, a oprogramowaniem systemu
GEMOS. Galwaniczna izolacja portéw ela-Bus, petlowa topologia
sieci oraz sposob organizacji transmisji gwarantuja odpornos¢
systemu na pojedyncze uszkodzenie magistrali komunikacyjnej
(zwarcie lub przerwe). W warunkach takiego uszkodzenia
sterownik LSK MASTER zmienia organizacje transmisji w sieci i
poprzez dwa porty ela-Bus obstuguje dwie linie otwarte. Wyjscie
,awaria” jest uaktywniane w przypadku dowolnej awarii w
systemie, a jego skasowanie jest mozliwe przyciskiem na panelu
czotowym dopiero po usunieciu przyczyny uszkodzenia.

Sterownik wyposazony jest w:

* dwa galwanicznie izolowane porty komunikacyjne ela-Bus,
przeznaczone do komunikacji z siecig sterownikéw LSK o
topologii pierscienia,

e port RS232 do komunikacji z przyrzagdami testowo-
-serwisowymi,

e port TCP/IP, przeznaczony do komunikacji z serwerem
GEMOS,

* wyjscie przekaznikowe , awaria”,

* wyjscie przekaznikowe przeznaczone do sterowania
urzadzen zewnetrznych,

 przycisk kasowania alarmu umieszczony na panelu
czotowym.

dane techniczne:
* napiecie zasilania:
* pobor pradu:
* parametry elektryczne portéw ela-Bus:
* maksymalna dfugos¢ segmentu sieci ela-Bus:
* maksymalna dfugos¢ potgczen portéw komunikacyjnych RS232:
* maksymalne obcigzalnos¢ wyjs¢ przekaznikowych:
° wymiary:
* sposdb montazu:
* niezbedne wyposazenie:
* podtagczenie:

12V DC,

<200 mA,

zgodne z RS485,

1200 m,

15 m,

5A/250V,

format Euro 3U (168 x 100 mm),

rack 19" lub obudowa natynkowa,

pole przytgczeniowe (krosowe) do podigczenia okablowania,
ztgcze Euro typ C 96/32 (wg DIN 41612).
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujgce, wytaczniki kraricowe

9.7.3.3. [ System Zarzadzania Budynkiem GEMOS

Sterowniki typu PW-STE-LSK-EC, PW-STE-MAS-EC, PW-STE-MASETH-EC wspdtpracujg z System Zarzgdzania Budynkiem GEMOS

przyktadowy schemat nadzorowania i sterowania przeciwpozarowymi klapami odcinajagcymi z sitownikami cyfrowymi

MP-BUS

Centrum Nadzoru

MP-BUS

pozar w strefie x

Centrala SAP

3 1

MP-BUS

Ww. rozwigzanie sterowania przeciwpozarowymi klapami
odcinajacymi to system sieciowy, w ktérym sterowniki pracujq
w magistrali komunikacyjnej w bezpiecznym uktadzie petlowym
zapewniajagcym prawidfowg prace systemu po wystgpieniu
uszkodzenia toru transmisyjnego. Sygnat inicjujgcy zadziatanie
(sygnat pozar w strefie) jest doprowadzony z centrali SAP do
dowolnego sterownika.

Sieciowy system sterowania klapami umozliwia:

* obstuge do 256 klap (za posrednictwem 32 sterownikéw),

* tatwa rozbudowe systemu o kolejne moduty (256 klap),

* cyfrowa transmisje informacji o stanie klap,

* przypisanie kazdej klapie dwdch numerdw stref pozarowych,
konfigurowanych programowo,

* sterowanie reczne ze stanowiska nadzoru,

* tatwe przeprowadzanie odbioréw technicznych - wydajny
system testowania klap pozarowych, testowania alarméw
pozarowych,

* integracje z systemem GEMOS.
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki krancowe

m[ mechanizm wyzwalajgco-sterujacy typu EM 24D i EM 247

9.8.1.

9.8.2.

opis dziatania sitownika:

Mechanizm EM 24D przeznaczony jest do obstugi klap
pracujgcych w systemach wentylacji pozarowej (oddymiajacej).
Mechanizmy typu EM 24Z przeznaczony jest do obstugi
zaworow przeciwpozarowych. Po podaniu lub zdjeciu napiecia
zasilania nastepuje zwolnienie blokady mechanizmu, powodujgc
zadziatanie urzadzenia. Mechanizm nie ma sprezyny napedowej
(powrotnej). Sprezyna ta montowana jest bezposrednio na
urzadzeniu.

zastosowanie

Patrz tabela zastosowan — strona 61.

odmiany:

EM 24D-| oraz EM 24Z-1 — mechanizmy zasilane napieciem 24V DC
—wyzwalanie impulsem pradowym (podanie napiecia zasilania)

EM 24D-P oraz EM 24Z-P — mechanizmy zasilane napieciem 24V
DC — wyzwalanie zanikiem napiecia zasilania

uwaga:
Mechanizmy EM 24D i EM 24Z moga wspdtpracowac z elementem

MP 230/24. W przypadku zastosowania elementu MP 230/24
urzadzenia mozna zasila¢ (sterowac) napieciem 230V AC.
Mechanizmy na impuls pradowy nie nalezy pozostawia¢ pod
dfugotrwatym dziataniem tego impulsu, moze to spowodowac
trwate rozmagnesowanie stalego magnesu. Zaleca sie uzywanie
kilkusekundowego impulsu maks.

[ dane techniczne

EM 24D-I EM 24Z-| EM 24D-P EM 24Z-P MP 230/24
napiecie zasilania 24/ DC 24V DC 24V DC 24V DC 230 V AC
poboér mocy 3,5W 3,5W 1,8 W 1,8 W 2 W

. . . listwa zaciskowa
2
podtaczenie elektryczne listwa zaciskowa 8 x 2,5 mm A5 )5 it
napiecie wyjsciowe X X M M 24‘V DC
stabilizowane
masa ~1000 g ~300¢g ~1000 g ~300¢g ~300g

[ schemat potaczen elektrycznych mechanizmu

zasilanie mechanizmu:
numer zacisku: 1-2 (,,+" lub , L — zacisk nr 1),
(,~" lub ,,N" — zacisk nr 2)

uwaga:
Pozostate zaciski zostaty opisane na stronie 81 dotyczgcej sposobu
potaczen wytacznikdw krancowych.

m[ wymiary mechanizmu
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uwaga:
Wymiary nie dotyczg mechanizméw typu EM24Z, ktére sg
zabudowywane wewnatrz zawordw typu ZIPP, patrz strona 56.
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki kraficowe

M[ mechanizm wyzwalajgco-sterujacy typu EM

opis dziatania mechanizmu:

Mechanizm EM przeznaczony jest do obstugi klap transferowych
typu FS. Po zdjeciu napiecia zasilania nastepuje zwolnienie blokady
mechanizmu, powodujac ruch linki stalowej i zadziatanie klapy.
Mechanizm nie ma sprezyny napedowej (powrotnej). Sprezyna ta
montowana jest bezposrednio na klapie.

zastosowanie

Patrz tabela zastosowan — strona 61.

odmiany:

EM 24 — mechanizm zasilany napieciem 24 V AC/DC —
wyzwalanie zanikiem napiecia zasilania

EM 240 — mechanizm zasilany napieciem 230 V AC — wyzwalanie
zanikiem napiecia zasilania

M[ dane techniczne

EM2 4 EM 240
napiecie zasilania 24V AC/DC 230 V AC50 Hz
prad znamionowy 120 m A 10mA
podfaczenie elektryczne przewéd 3 x 0,75 mm?
masa 1,6 kg 1,6 kg

M[ schemat potaczen elektrycznych mechanizmu
zasilanie mechanizmu:
zyta brazowa — zasilanie ,+" lub ,,L”
zyta niebieska — masa ,,-" lub ,N”
zyta zielono-z6tta — uziemienie ,E”
24V AC/DC 230 VAC

brazowy

brazowy
niebieski niebieski
z zielony/zétty

ielony/zotty

m[ wymiary mechanizmu
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki krancowe

M[ mechanizm wyzwalajgco-sterujacy typu RST

opis dziatania:

Mechanizm RST przeznaczony jest do obstugi klap typu mcr
FID S, mcr FID PRO oraz zaworéw mcr ZIPP. W przypadku klap
mcr FID S mechanizm RST umieszczony jest na zewnatrz klapy
i poprzez trzpien, dzwignie i sprezyne napedowa realizuje
zamykanie klapy. Mechanizm nie ma wbudowanego wyzwalacza
topikowego. Wyzwalacz jest montowany bezposrednio na
przegrodzie klapy. Klapy typu mcr FID PRO s3 wyposazone w
uproszczony mechanizm RST sktadajacy sie z topika zawieszonego

analogicznie do klap

typu mcr FID S, natomiast po drugiej stronie klapy w analogiczny
sposob jak topik montowana jest sprezyna napedowa. W zaworach
przeciwpozarowych typu ZIPP topik separuje grzybek od gniazda
zaworu, sprezyna natomiast ma za zadanie zamkna¢ zawor
(docisna¢ grzybek do gniazda) z chwilg zadziatania zabezpieczenia
topikowego.

9.10.1. [ wymiary mechanizmu
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9.10.2. [ umiejscowienie i montaz elementu topikowego
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1. obudowa klapy

2. przegroda klapy

3. haczyk ruchomy

4. ogniwo topikowe 72°C
5. haczyk staty

W celu wymiany lub instalacji topika nalezy

ustawic przegrode klapy w pozycji otwartej,

zafozy¢ ogniwo topikowe (topik) na haczyk staty,

poluzowa¢ haczyk ruchomy poprzez jego wykrecenie i

zatozy¢ ogniwo topikowe,

e wyregulowac napiecie haczykdéw poprzez wkrecenie haczyka
ruchomego w obudowe klapy.
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m mechanizmy wyzwalajgco-sterujace, wytaczniki kraficowe

9.11. [ niezalezne wytaczniki krancowe typu MSSP oraz MSDP

opis dziatania:
Whytacznik krancowy stuzy do sygnalizacji stanu potozenia
przegrody klap pozarowych.

zastosowanie

Patrz tabela zastosowan — strona 61.

odmiany:

MSSP — wytgcznik pojedynczy — sygnalizacja stanu zamkniecia
przegrody klapy.

MSDP — zespét dwdch wytgcznikdw — sygnalizacja stanu
zamkniecia oraz otwarcia przegrody klapy.

9.11.1 [ dane techniczne

wytacznik krancowy MSSP oraz MSDP

TNO/1INC SPDT (styk przetaczny)

temp. pracy wytacznika krancowego

-25°C do +85°C

trwatos¢ uzytkowa

5000 000 cykli

napiecie 300 VACi 250V DC
prad 10 A

wykonanie gtowicy .koci was” lub ,pret stalowy”
stopien ochrony IP 66

9.11.2. [ schemat pofaczen elektrycznych

MSSP - jeden wytacznik krancowy sygnalizujacy
zamkniecie klapy:
MSDP - dwa wytaczniki kraficowe:

e styki 131 14 NO (normalnie rozwarte)
e styki 21122 NC (normalnie zwarte)

9.11.3. [ wymiary wyfacznika krancowego
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m mechanizmy wyzwalajaco-sterujace, wytaczniki krancowe

9.12. [ niezalezne wytaczniki krancowe typu WK1 oraz WK2

opis dziatania: odmiany:
Wytacznik krancowy stuzy do sygnalizacji stanu pofozenia ~ WK1 — wytacznik pojedynczy — sygnalizacja stanu zamkniecia
przegrody klap pozarowych. przegrody klapy.
zastosowanie WK2 — zespdt dwdch wytacznikéw — sygnalizacja stanu
Patrz tabela zastosowan — strona 61. zamkniecia oraz otwarcia przegrody klapy.
[ dane techniczne

wytacznik krancowy WK1 oraz WK2 INO/INC SPDT (styk przefaczny)

temp. pracy wytacznika krancowego -25°Cdo +80°C

trwatos¢ uzytkowa 1000000 cykli

napiecie 250V AC

prad 5A

wykonanie gfowicy ,ptaskownik stalowy”

stopien ochrony IP 40

9.12.2. [ schemat potaczen elektrycznych wytgcznikéw

klapa FID, WIP lub zawér ZIPP z wytacznikiem krancowym klapa FS z wytacznikiem krancowym

Sygnalizacja zamknigcia Sygnalizacja zamknigcia
7- 13-
NC WK1 NO
2 ek
2 N 21.—/ NC MSSP
Sygnalizajcja otwarcia 20—
4- :l’ NC WK Sygnalizajcja otwarcia
5- 13- NO
6 — NO g
21.—/ NC MSDP
potozenie krancowek w stanie bezpieczenstwa 22- —

(dla klap odcinajacych — to stan zamkniecia)

klapa FID, WIP z sitownikiem BF lub BLF 24T klapa FID, WIP z sitownikiem BF lub BLF 230T
Zasilanie 24 V DC /AC Zasilanie 230 VAC
-/ 1-'N"
2-""/~ 2-"1"
Sygnalizacja zamknigcia <60 Sygnalizacja zamknigcia<g0
S5- Sb-
S4- S4-
s6-— s6-—
Sygnalizajcja otwarcia <5 Sygnalizajcja otwarcia<s
S2- S2-
St- ] S1- ]
§3— §3-—

potozenie krancowek w stanie bezpieczenstwa
(dla klap odcinajacych — to stan zamkniecia)
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m mechanizmy wyzwalajaco-sterujace, wytaczniki krancowe

klapa FID, WIP z sitownikiem BE 24 klapa FID, WIP z sitownikiem BE 230
Zasllanie 24V DC /AC Zasilanie 230 /AC
="/ 1-'N"
2-"+"/~ 2-'L1"

3- """/~ 31"

Sygnalizacja zamknigcia <67 Sygnalizacja zamknigcia <67
S6- S6-

S4- S4-

$5.—1 $5.—1

Sygnalizajcja otwarcia <3 Sygnalizajcja otwarcia <3
S3- S3-

S1- 87-]

s2-— s2-—

potozenie krancéwek w stanie bezpieczenstwa
(dla klap oddymiajacych i napowietrzajgcych — to stan otwarcia)

klapa FID, WIP z elektromagnesem KW1... klapa FID, WIP z elektromagnesem KW1...i sitownikiem
otwarcia
Zasilanie 24 V DC Zasilanie 24 V DC
7- II+II 7- /I+Il
2- /l-" 2_ II-H
Sygnalizacja zamkniecia Sygnalizacja zamknigcia
F =, N0 F NO
.k . X
5 1 NC 5 1 NC
Sygnalizajcja otwarcia Sygnalizajcja otwarcia
il > 1w
s _Mac s _Mic
Sitownik otwarcia 24..48  poac
7_ /I_”/_
potozenie krancowek w stanie bezpieczenstwa 2-""/~
(dla klap odcinajacych — to stan zamkniecia)

klapa DOR z elektromagnesem

Zasilanie 24 V DC

7- Il+ll

2- /l-"

Sygnalizacja zamknigcia
Sl WA

-

s | NO
Sygnalizajcja otwarcia

7- NO do wyboru
5 kO

9 —

10- J e potozenie krancéwek w stanie bezpieczenstwa

(dla klap oddymiajacych i napowietrzajgcych — to stan otwarcia)
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